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ATTENTION!
Lire et respecter les consignes de sécurité lors de la mise en

service / maintenance!

Indications d’ordre

Capteur FiberTxA-Mk2 Réf. 071840.0WA
(W=longueur d’onde, A=Type de connecteur selon caractéristiques techniques)
Options
Interface LANCIER bus Tx Réf. 071700.000
Interface CAN Réf. 072050.000
Autres interfaces (RS232, RS485) sur demande.
Accessoires
Tiroir 19“ 1HE compl. Réf. 071863.000
Bloc d’alimentation 115-230VAC / 48VDC compl. Réf. 070257.000
Boitier mural avec bloc d’alimentation 48/60 VDC Réf. 072723.000
Boitier mural avec bloc d’alimentation 115-230 VAC Réf. 072723.008

Interface Ethernet/CAN Type Mk2 Réf. 072240.000




Caractéristiques techniques

Plage de mesure -9,9 - 50 dB
Résolution 0,1 dB
Erreur de mesure max. + 0,5 dB
Affichage de LCD 3 chiffres
Erreur de résolution + 1 Digit
Tension d'alimentation 36 .. 72 VDC
Intensité 50 mA typ.
Température de service 0-50°C
Température de stockage -10-60 °C

Signal LEDs

rouge: alarme
jaune: acquitter alarme
rouge: ,remote” service

Contacts de sortie

Contact T/R libre de potentiel

Pouvoir de coupure

100V DC, 0,1 ADC

Dimension
FiberTxA-Mk2
Tiroir

Boitier mural
avec bloc d’alimentation 48/60 VDC
avec bloc d’alimentation 230V AC

129,0 x 43,3 x 167,0 mm (LxH x P)
484 (19%) x 42 (1 HE) x 278 a 353 mm
(LxHxP)

plus rayon de courbure des fibres
raccordées (L x H x P)

210 x 270 x 240 mm (LxH x P)
210 x 270 x 290 mm (L x H x P)

Poids

env. 0,35 kg

Diode laser
rendement lumineux a la sortie
écart possible
longueur d’onde

-10 dBm

+ 0,3 dB

1310 nm Multimode (Réf. W=7)
1310 nm Singlemode ( Réf. W=8)
1625 nm Singlemode ( Réf. W=9)

Photodiode

Gamme de longueur d’onde a la réception1.000 - 1.650 nm

Type de connecteurs

ST ( Réf. A=2)
SC/PC ( Réf. A=3)
DIN/PC ( Réf. A=4)
SC/APC ( Réf. A=5)
FC/APC ( Réf. A=6)
LC ( Réf. A=7)
E2000 ( Réf. A=8)
FC/PC ( Réf. A=9)
Autres sur demande




Généralités
Cette notice doit permettre de faciliter la connaissance du produit. Elle contient

des renseignements importants pour utiliser correctement et rationnellement le
produit.

Il'y a lieu de compléter la notice avec les directives nationales réglementaires
pour la protection des personnes et de I'environnement.

La notice est a lire et a respecter par chaque personne chargée

d'utiliser, de travailler avec / sur le produit.
Ex. maintenance (entretien, réparation, vérification).

Parallelement a la notice d'utilisation et a la réglementation particuliére du pays,
il y a lieu de respecter les consignes de sécurité générales pour la protection
des travailleurs.

Domaine d'utilisation

Le capteur d’atténuation optique FiberTxA-Mk2 est destiné a mesurer I’atténua-
tion dans des cébles de communication en fibres optiques.

Toute autre application est réputée non conforme. Le fabricant n'est pas
responsable des dommages causés en cas d'utilisation non conforme. En cas
de transformation du produit, le fabricant décline toute responsabilité.

Consignes de sécurité

Important!

Lire et respecter les consignes de sécurité lors de la mise en
service / maintenance !

e La notice d'utilisation doit toujours étre présente sur le lieu de mise en
oeuvre du produit

Risque d'accident!
Avant entretien ou réparation, couper la tension d'alimentation!

e Garder toujours I'appareil dans un état technique correct et veiller a
une utilisation conforme a la notice !

e Ne pas modifier le produit!

. RAYONNEMENT LASER INVISIBLE !

iﬂi Laser de classe 1




Laser de classe 1: Laser sans danger dans toutes
les conditions d'utilisation raisonnablement prévi-
LASER CLASS 1 sibles ; ceci comprend I'utilisation d’instruments

DIN EN 60825-1/10.2003 optiques pour I'observation directe du faisceau
(DIN EN 60825-1/10.2003).

e Entretien et réparation ne peuvent étre effectués que par du personnel
formé !

e Utiliser des pieces d'origine LANCIER Monitoring!

ATTENTION !
| Respectez les consignes concernant la manipulation.
Composants a risques électrostatiques.

ATTENTION, respectez la directive CEM !
A | » Lors du montage dans le tiroir
Le tiroir est équipé d’un point de mise a la terre a I’arriére.
Ce point doit étre mis a la terre avec un cable d’un diameétre
de 0,7 mm2.

© 2020 LANCIER Monitoring GmbH. Sans autorisation particuliere de
LANCIER Monitoring GmbH, la duplication totale ou partielle de ce mode
d’emploi est interdite et il ne peut étre communiqué a des tiers.




Fonctionnement

Le capteur FiberTxA-Mk2 est un appareil autonome de mesure et de surveillan-
ce de I'atténuation optique. Une fibre de verre du cable a surveiller sert de bou-
cle de mesure, mesurée en continue par le capteur FiberTxA-Mk2. |l est égale-
ment possible de surveiller une fibre entre deux stations. Dans ce cas, un
capteur FiberTxA sert d’émetteur et un autre de récepteur. Le seuil pour l'atté-
nuation optique peut étre librement programmé via un clavier a touches intégré.
L’écran intégré affiche la valeur mesurée ainsi que les réglages. L'ensemble des
réglages est enregistré dans une mémoire EEPROM interne de maniéere a étre
stocké en toute sécurité.

1 6 2 4
o —n'l_‘zmn $
dB e
Remote @ @
.

- . L} T L LI

8 11 7 3 5

1 Affichage de segments a 3 chiffres

e Affiche la valeur d’atténuation actuelle.

* En maintenant la touche ﬂ enfoncée, I’écran affiche le seuil programmeé.
2 Touche &

¢ En maintenant la touche enfoncée, I’écran affiche le seuil programmé.

¢ En maintenant la touche enfoncée tout en appuyant simultanément sur la

touche &8 [4] ou la touche &8 [5] le systéme augment ou abaisse respecti-
vement le seuil par paliers.

3 Touche
¢ En appuyant brievement sur cette touche, le systéme libére le contact de
signal lorsqu’une alarme a été déclenchée (LED jaune « Q » [7] s’allume).
4 Touche
¢ En appuyant sur la touche tout en appuyant simultanément sur la touche
[2] le systeme augmente le seuil par paliers.
5 Touche
e En appuyant sur la touche tout en appuyant simultanément sur la touche
[2] le systeme abaisse le seuil par paliers.
6 LED rouge ,A“
e|s’allume lorsque le seuil est dépassé (alarme).

e s’éteint lorsque la valeur mesurée est en-dessous du seuil d’au moins
0,4 dB.




7 LED jaune ,,Q“

che W [3], mais que la valeur mesurée est toujours située dans la plage
conduisant au déclenchement d’une alarme.

e s’éteint lorsque le contact de signal a été libéré, mais que la valeur mesu-
rée est a nouveau inférieure d’au moins 0,4 dB par rapport au seuil.
8 LED rouge ,Remote”
e s’allume lorsque le capteur est interrogé a distance.
(Uniquement lorsque le module Tx ou CAN sont équipés)
9 Entrée fibre
e par défaut pour type de connecteur FC/APC (autres en option).
10 Sortie fibre
e spar défaut pour type de connecteur FC/APC (autres en option).

RAYONNEMENT LASER INVISIBLE !
| Laser de classe 1

\

Laser de classe 1: Laser sans danger dans toutes
les conditions d'utilisation raisonnablement prévi-
LASER CLASS 1 sibles ; ceci comprend I'utilisation d’instruments

DIN EN 60825-1/10.2003 optiques pour I'observation directe du faisceau
(DIN EN 60825-1/10.2003).

11 Plaquette de repérage
e Pour le repérage du capteur, du cable ou autre désignation importante, qui
permet l'identification du point de mesure.

Pour la transmission d'alarme a distance, des contacts libres de potentiel sont
disponibles.

Un tiroir débrochable permet le raccordement au Bus-Tx LANCIER ou au CAN
Bus (voir p. 8 - 10).




Raccordement

Raccordement électrique dans tiroir 19“ (bornier)

Attention!
Avant d'intervenir sur I'équipement
couper la tension d'alimentation!

ATTENTION, respectez la directive CEM !
A ¢ Lors du montage dans le tiroir
Le tiroir est équipé d’un point de mise a la terre a l’arriére. Ce
point doit étre mis a la terre avec un cable d’un diamétre de 0,7 mm2,

Les capteurs FiberTxA sont reliés a la plaquette de bus dans le tiroir de 19 via
un céable plat a 20 pdles. Chaque tiroir peut recevoir jusqu’a 3 capteurs. Tous
les contacts de signal peuvent étre raccordés comme contacts a ouverture ou
contacts a fermeture conformément aux éléments figurants sur le circuit impri-
mé.
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Bornier de raccordement
Repérage des bornes sur le circuit imprimé du Bus:

Tension d'alimentation
X4 Alimentation
X5 Alimentation tiroir supplémentaire

Interrogation a distance
X6 interface pour interrogation a distance (CAN: X6a - CAN_L, X6b - CAN_H)
X7 interface pour interrogation a distance pour tiroir supplémentaire

Capteur 1 (Capteur 2, Capteur 3)

X1.1 (X2.1, X3.1)  Signal contact

X1.2 (X2.2, X3.2) Contact de signal pour une deuxiéme voie de signalisation
(signalisation similaire a X1.1 (X2.1, X3.1))

X1.3 (X2.3, X3.3) Non affecté




Raccordement électrique dans boitier mural

Attention!
| Avant d'intervenir sur I'équipement

couper la tension d'alimentation!

Les capteurs FiberTxA sont raccordés au circuit imprimé par un céable plat 20
poles. 3 capteurs max. peuvent étre installés dans un coffret mural. Tous les
contacts de signal peuvent étre raccordés comme contacts a ouverture ou
contacts a fermeture conformément aux éléments figurants sur le circuit impri-
mé.
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Bornier de raccordement
Repérage des bornes sur le circuit imprimé du Bus:

Tension d'alimentation
X5 Alimentation 230 V AC (seulement au coffret mural 072723.008)
X6 Alimentation 48/60 V DC

Interrogation a distance

X2 interface pour interrogation a distance (CAN: X2a - CAN_L, X2b - CAN_H)
Capteur 1 (Capteur 2, Capteur 3)

X10.1 (X11.1, X12.1) Signal contact

X10.2 (X11.2, X12.2) Contact de signal pour une deuxiéme voie de signalisa-

tion (signalisation similaire a X10.1 (X11.1, X12.1))
X10.3 (X11.3, X12.3) Non affecté




Modéle équipé d’un module CAN enfichable

Avant la mise en service

Le dernier participant sur le bus CAN, vu du RTU, doit étre équipé d’une résis-
tance de fin de ligne.

Dernier participant
(Résistance de 120 Q activée).

Le cavalier a I'arriere du capteur ferme les contacts
J1 et J2.

Participant X
(Résistance de 120 Q désactivée).

Le cavalier a I'arriere du capteur ouvre les contacts
J1 et J2.

Le bus LANCIER Tx

Le bus LANCIER Tx permet de raccorder jusqu’a 127 capteurs a une paire de
conducteurs de surveillance.

La transmission des valeurs de mesure de tous les capteurs raccordés sur le
bus Tx se fait de maniere séparée dans le temps. Par conséquent, il est néces-
saire de coder les capteurs avant de les monter.

Codage

Attention!
Mettre tous les circuits hors tension avant montage ou démontage

du capteur de méme qu'en cas d'ouverture du boitier!

e Le commutateur de codage 8 pdles est situé sur la face arriére du boitier du
capteur FiberTxA-MKk2.

e Régler I'adresse du capteur sur le commutateur de codage [16] a I'aide d'un
petit tournevis plat conformément au tableau de codage.
Cavalier a droite = 0 = arrét ; cavalier a gauche = 1 = marche

La valeur des cavaliers est définie comme suit :

Cavalier 1: valeur 1
Cavalier 2: valeur 2
Cavalier 3: valeur 4 commutateur de codage [16]
Cavalier 4: valeur 8 mise a I’adresse 27
Cavalier 5: valeur 16
Cavalier 6: valeur 32
Cavalier 7: valeur 64
Cavalier 8: cavalier de sensibilité




Tableau de codage module TX et CAN

Code|64(32|16( 8 |4 2| 1 Code|64|32|16( 84| 2| 1 Code|64(32(16 8 |4 2| 1 Code|64(32|16( 84| 2| 1
1 - 33 - - 65 |m - 97 |[m|m -
2 - 34 - - 66 |m - 98 |m|m -
3 - 35 - - 67 |m - 99 |[mm|m -
4 - 36 - - 68 |m - 100 |mm|m= -

5 - - 37 - - - 69 |m - - 101 || - -
6 - 38 - - 70 |m= - 102 || -

7 - - 39 - - - 71 |- - - 103 || - -
8 - 40 - - 72 |m - 104 | |m -

9 - - 41 - - - 73 |m - - 105 || - -
10 - - 42 - - - 74 |m - - 106 | = |- - -
11 - - 43 - - - 75 |m - - 107 || - -
12 - - 44 - - - 76 |=m - - 108 |mm|m - -

13 - - 45 - - - 77 |= - - 109 || - -
14 - - 46 - - - 78 |m - - 110 | |mm - -
15 - .- 47 - - - - 79 |m - .- 111 [ |- - - -
16 - 48 - - 80 |= - 112 |mm|mm|mm

17 - - 49 - - 8l |m - - 113 [ |- -
18 - - 50 - - 82 |m - - 114 [ |- -
19 - - 51 - - 83 |m - - 115 [ |- -
20 - - 52 - - - 84 |m - - 116 | |mm|m -

21 - - - 53 - - - 85 |m - - - 117 [ |- - -
22 - - - 54 - - - - 86 |m - - - 118 |m |mm|mm - -
23 - - - 55 - - - 87 |m - - - 119 [ || mm - -
24 - - 56 - - 88 |m - - 120 ||| - -

25 - - 57 - - - 89 |m - - 121 [ - - -
26 - - 58 - - - 90 |m - - 122 [ - - -
27 - - 59 - - - 91 |m - - 123 [ - - -
28 - - - 60 - - - 92 |m - - - 124 |- - -

29 - - - - 61 - - - - 93 |m - - - - 125 [ o] - - - -
30 - .- 62 - - - 94 |m - - 126 | m || - - - |-
31 = - - 63 | 95 |m = - - 127 [ | - - -
32 - 64 |m 96 [m|mm

[mmm] Cavalier a position ,,ON* [ Cavalier & position ,,OFF*

Controle de fonction

Chaque capteur adressable doit étre contrdlé avec le test box LANCIER Moni-
toring (réf. 050833.100) sur le fonctionnement et I'adressage. Pour I'utilisation
du test box lire la notice correspondante.

Attention!
A | ne jamais mettre en service des capteurs non testés, afin d'éviter

des défauts ultérieurs!
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mail@lancier-monitoring.de
www.lancier-monitoring.de

C€

Déclaration de conformité UE

Nous déclarons, pleinement responsable, que le produit

Fabrication : LANCIER Monitoring
Type : FiberTxA Mk2

auquel se rapporte la déclaration, comme aux exigences des
recommandations UE concernées :

2014/30/EU Compatabilité électromagnétique
2011/65/EU RoHS-II

Pour la mise en oeuvre adéquate des exigences de sécurité et
santé, mentionnées dans les recommandations UE, on a fait
appel aux normes et/ou spécifications techniques suivantes :

EN 61326-1 Appareils électriques de mesure, de
pilotage, de réglage et de laboratoire
- Normes CEM (classe B)

EN 60825-1 Sécurité des appareils a laser

Mdinster, Novembre 20, 2018
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Recherche et conception irection

BA 069327.023/Rev. 01



